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Unfiltered depth estimation result for 31TXR
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S2Shores : Structure
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S2Shores : Structure e "

e Librairie python
e Développement Agile en

Orienté Objet

e Optimisé pour tout type de

Bathys

traitement sur tout type de NetCDF
machine (librairie Dask)
Produits :
S2 ESA DisToShore
Geotiff Delta_Times
ROI
SEA
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S2Shores : Implémentation

Input
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition
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S2Shores : Implémentation

Input

Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition
Geometrie des Vagues
Estimation de la Direction de propagation et Longueur
d'onde des vagues
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S2Shores : Implémentation

Input
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition
Geometrie des Vagues
Estimation de la Direction de propagation et Longueur
d'onde des vagues
Dynamique des Vagues
Estimation de la Période et de Célérité des vagues
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S2Shores : Implémentation

Input
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition
Geometrie des Vagues
Estimation de la Direction de propagation et Longueur
d'onde des vagues
Dynamique des Vagues
Estimation de la Période et de Célérité des vagues

L Inversion

Inversion de la bathymétrie en utilisant la relation
linéaire de dispersion des vagues
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S2Shores : Implémentation

Input
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition

Geometrie des Vagues
Estimation de la Direction de propagation et Longueur

d'onde des vagues

Dynamique des Vagues
Estimation de la Période et de Célérité des vagues

Inversion
ll- Inversion de la bathymétrie en utilisant la relation
linéaire de dispersion des vagues

Output
L BTEN
@ Netcdf avec la profondeur, le statut, un indicateur de :.E.Gﬁ
respect de la relation de dispersion =/




S2Shores : Implémentation

Physics L=c
Input A
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition

Measurements

Geometrie des Vagues
Estimation de la Direction de propagation et Longueur Ax Ap At

d'onde des vagues = =
9 L 21 T

. Almar et al. 2019
Dynamlque des Vagues Bergsma et al. 2019, 2021
Estimation de la Période et de Célérité des vagues

Inversion
ll- Inversion de la bathymétrie en utilisant la relation
linéaire de dispersion des vagues

Output
BN
@ Netcdf avec la profondeur, le statut, un indicateur de i:é}s
respect de la relation de dispersion =/




S2Shores : Implémentation

Input
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition

Geometrie des Vagues
Estimation de la Direction de propagation et Longueur

d'onde des vagues

Dynamique des Vagues
Estimation de la Période et de Célérité des vagues

Inversion
ll- Inversion de la bathymétrie en utilisant la relation
linéaire de dispersion des vagues

Output
L BTEN
@ Netcdf avec la profondeur, le statut, un indicateur de :.E.Gﬁ
respect de la relation de dispersion =/




S2Shores : Implémentation

Input
Sentinel-2/Geotiff et temps d'acquisition

Géométrie des Vagues N\
Estimation de la Direction de propagation et Longueur

d'onde des vagues

Elévation de surface
Radar ?
Stereo ?

Développement de
nouvelles méthodes

_J

d’estimations des
parameétres de vagues

Dynamique des Vagues
Estimation de la Période et de Célérité des vagues

L Inversion

Nouvelles méthodes
d’'inversion

Estimation de

Inversion de la bathymétrie en utilisant la relation lerreure
linéaire de dispersion des vagues
Output
_— BTN
@ Netcdf avec la profondeur, le statut, un indicateur de L.E.(;gé

respect de la relation de dispersion =/




S2Shores : Implémentation (Debug)

Des options de Debug :
e ROI
e Point par point
e Visualisation étape par étape M Al * CSM Phes. St Polar Proection]
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S2Shores : Exemple

Tuile Sentinel-2-L1C, 30TXR, date d’acquisition 22/06/2020

Satellite

Prise de vue

Environnement

Parameétres influencant la performance :

Résolution du satellite
Délais inter-images

Angle relatif entre le soleil et les vagues
Angle de visé du satellite
Nombre de photons réfléchis (luminosité)

Couverture nuageuse
Energie des vagues
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S2Shores : Exemple (Résultats)

Tuile Sentinel-2-L1C, 30TXR, date d’acquisition 22/06/2020 Unfiltered depth estimation result for 30TXR

1e6 Single method, single layer only
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Diagramme de dispersion

° S2Shores S2A T30TXR_500m 202(.)0622T105631 0.00200
S2Shores : Exemple (Validation)
Tuile 30TXR, date d’acquisition . Unfiltered depth estimation result for 30TXR e
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Bathymeétrie régionale
.. S2Shores des cétes
ouest-africaines

S2Shores : Perspectives

e Vers une distribution open source (Github)
e Support aux nouveaux utilisateurs (CNES-LEGOS)
e Améliorations au fil de I'eau

e \alidation des produits bathymétriques
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